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Actividades: “Programacion con la tarjeta controladora CONTROL LPT 2008~ |

Utilizando la tarjeta CONTROL LPT 2008 y el programa HobbyRobot, Motores, realiza los siguientes

programas.

Las salidas de los motores son:

Motor | Salida izquierda

M1 S8 s7

M2 S6 S5

M3 S4 S3

M4 S2 S1

M5 S10 S9

M6 S12 (salida 1) S11 (salida 2)

1.- Realiza un programa que encienda los leds rojos S8, S6, S4, S2, S10. Dibuja el organigrama que

resuelve el problema.

i
010
020
030
040
0s0

Comando

M1 Izuierda ACTIV A
M2 [zguierds ACTI A

M3 [zguierda ACTIV A
4 Izquierda ACTI A
MS Izguierda SCTI A

2.- Realiza un programa que encienda los leds verdes S7, S5, S3, S1, S9. Dibuja el organigrama que

resuelve el problema.

M
oo
020
0z0
040
0s0

Comando
M1 Derecha ACTIV &
M2 Derecha ACTI A
M3 Derecha ACTI A
M4 Derecha ACTI A
M5 Derecha ACTR A

3.- Realiza un programa que encienda los leds verdes S7, S5, S3, S1, S9 durante un segundo, luego los
rojos S8, S6, S4, S2, S10 durante otro segundo y los alterne. Dibuja el organigrama que resuelve el

problema.

i
1o
020
a30
040
asn
as0
aro
aso
asn
100
110
120
130
140

Comando
linicia
M1 Derecha SCTRA
M2 Derecha SCTR A
M3 Derecha SCTRA
W4 Derecha SCTR A
WS Derecha SCTR A
ESPERAR 1=
W1 lzguierda ACTIV A
M2 lzguierda ACTIV A
M3 lzguierda ACTIV A
W4 lzguierda ACTIV A
WS lzguierda ACTIV A
ESPERAR 1=
SALTAR A inicio

4.- Realiza el mismo programa anterior pero ahora que se activen los leds en una sola linea. Dibuja el

organigrama que resuelve el problema.

M Cornanda

010 inicio
Z 030 ESPER&R1s

Z 050 ESPER&R1s
+ 060 SALTAR A inicio

020 M1 Derecha ACTIVA ; M2 Derecha SCTRA - M3 Derecha SCTIVA ; W4 Derechs ACTIVA ; MS Derecha LACTI A

= 040 M1 lzouierds ACTIA - M2 [zguierds SCTIVA M3 Zguistds ACTIVA . M4 [Zguierda SCTIVA - MS IZguierda SCTIV L
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5.- Para conseguir un mejor efecto 6ptico, el orden de los leds rojos debe ser, S10, S8, S6, S4, S2 y de los
verdes S9, S7, S5, S3, S1. Modifica el programa anterior para obtener el efecto deseado. Dibuja el

organigrama que resuelve el problema. Observa que el programa no te permite hacer esto en una sola
linea.

I Cormando
o0 inicio
= 020 M5 Derecha ACTIWA
= (030 W1 Derecha ACTIWA . M2 Derecha ACTIVA ; M3 Derecha ACTIVA . M4 Derecha ACTIVA,
Z 040 ESPERAR 1z
= 050 M5 lzguierda ACTIVA
= 060 M1 lzguierda SCTIVA ; M2 zguierda ACTIVAS M3 Izguierds ACTIVA ;M4 [zguierda ACTR 2
Z 070 EsPERAR 1=
= 030 SALTAR A inicio

6.- Observa el programa siguiente, pruébalo y dibuja el organigrama que implementa, comprueba el
funcionamiento de las salidas S12 (salida 2) y S11(salida 1). Elimina las lineas 50 y 90 y comprueba ahora
su funcionamiento.  Observas que necesitan ser desactivadas S12y S11?.

M Comando

010 inicio

@ 020 SALIDA 1 ACTIVA

= 030 MSDerecha ACTIVA,
040 hi1 Derecha ACTIVA ; M2 Derecha ACTH A ; WS Derecha ACTIVA ; M4 Derecha ACTINW A
050 SALIDa 1 DESACTIVA
060 SALIDA 2 ACTIVA
= 070 M3 Izouierda ACTMWA
080 W Izguierda ACTIA ; M2 [zguierda ACTIV A M3 Izguierds ACTIWA M4 [zouierds ACTINVA
090 SALIDa 2 DESACTIVA
100 SALTAR & :inicio

te.

7.- Implementa un programa que encienda dos leds de las salidas S12 y S11. Dibuja el organigrama que
resuelve el problema.

i Caomando
@ 010 sALDA 1 ACTIVA
@ 020 SALDS 2 ACTIVA

8.- Implementa un programa que encienda dos leds de las salidas de un motor M1. Dibuja el organigrama
que resuelve el problema. Observa como el programa HobbyRobot no permite que estén encendidos los
dos leds, ya que se supone que en estas salidas hay un motor conectado. Realiza las modificaciones
necesarias para que estén los dos leds apagados.

M Cornando M| Comando
= 0 M1 Derecha ACTIV A, = 010 M1 Derecha DESACTIW &
« 020 M1 Izouierda ACTIVA = 020 M1 Izguierds DESACTI A

9.- Implementa un programa que cuando se active la entrada E1 (nivel alto), encienda el led rojo de M1, si

se desactiva lo apaga. Modifica el programa para que consulte el estado de la entra constantemente y lo
visualice. Dibuja el organigrama.

I\l Comanda
N Comanda M0 sinisia
@ MO Slentracds 1 ACTR L @ 020 Sl entrada 1 ACTIVA

30 i1 1zguierda ACTIVA

= 020 W1 Izquierds ACTIVA .
a0 =mo

@ 030 SINO = 050 M1 Izojuiercs DESACTI &
* 040 M Izquisrds DESACTIVA @ G50 [

< 050 FINSI « 070 SALTAR & -inicio

10.- Implementa un programa que cuando se active una entrada E1, E2, E3, E4 o E5 (nivel alto), encienda
el led rojo de M1, M2, M3, M4 o M5 respectivamente, si se desactiva lo apaga, el programa debe consultar
el estado de la entrada constantemente y visualizarlo. Dibuja el organigrama.



M
ma
<> 020

= 030

™ gag
- 050
<% pEO
&> 070

= 030

4™ nap
= 100
<& 110
<> 120

= 130

™ qap
« 150
<& 180
<> 170

= 180

™ qag

= 200
B 2o
&> 230

= 230

@ 2ap

= 250

< 260

« 270

Comando

Jinicio
Sl entrada 1 ACTIV A
W1 Izouierda ACTWA
SING
W1 [zquierds DESACTIV &
FIr Sl
Sl entrada 2 ACTIVA
M2 [zouierds ACTN A
SN
M2 Izguierds DESACTIY A
FIr S
Sl entrada 5 ACTIV A
M3 Izouierda ACTN A
SR
M3 Izguierds DESACTIV A
FIr 51
Sl entrada 4 ACTIWV A
e IZzouierds ACTN A
SR
M4 Izouierds DESACTIV A
FIr 51
Sl entrada 5 ACTIV A
S IZouierda ACTVA
SR
M3 Izguierds DESACTIV A
FIr S
SALTAR A inicio
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11.- Queremos encender el led rojo de M1 (S8) si estd activa la entrada |1 y queremos encender el led
verde de M1 (S7) si esta desactiva 11. Implementa el programa y dibuja el organigrama que resuelve este

ejercicio.

M
oo
&> 020

« 030

<% pag
& 080

= 080

@ 70

+ 030

Comando

inicio

Sl entrada 1 ACTI A
M1 Izguierda ACTIWVA

FIM =

Sl entrada 1 DESACTINV &
M1 Derecha SCTIWA

FIM =

SALTAR A inicio

12.- Disponemos de un motor (M1) conectado entre los terminales S8 y S7. Deseamos que el motor se
ponga en marcha si el interruptor |1 esta activado (nivel alto). El sentido de giro sera a derechas si 12 esta
activado (nivel alto) y a izquierdas si 12 esta desactivado (nivel bajo). Implementa el programa que lo
resuelve, y dibuja su organigrama. Observa que el programa HobbyRobot, no permite anidar bucles Si-fin si.

N
a0
<> n20
030
< pap

. 050

= 0RO
< 70
« 050
090
& 100

- 110
< 120
<& 130

= 140

< 150

= 160

Zomanda

Hinicio

Sl entrada 1 ACTIVA
SALTAR A entrada?
SIMC
M1 Derechs DESACTY &
W1 IZouierda DESACTIV A,

FIM 5l

SALTAR A inicio

rentracia2

Sl entrada 2 ACTIVA
W1 Izguierda ACTIVA

FIM 5l

Sl entrada 2 DESACTIV &
M1 Derecha ACTIVA

FIM Sl

SALTAR A inicio
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13.- Disponemos de un puente levadizo que queremos controlar. El aspecto del puente se puede ver a
continuacion. Tiene dos semaforos que encienden dos leds rojos cuando no se puede pasar y dos leds
verdes cuando se puede pasar. Dispone de microinterruptores, uno que se cierra cuando el puente esta
arriba y otro que se cierra cuando esta abajo. También dispone de un motor que podemos controlar la
subida o la bajada del mismo. El esquema eléctrico de conexionado con la placa CONTROL LPT 2008 se
puede ver a continuacion.

Puente levadizo
Semaforo 1 Semafaro 2
§‘ Rojo &_‘ Rojo
Puente arriba Puente abajo LA A
M Motor del puerte R verde X verse
1 1
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M
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CONTROL LPT 2008

Dibuja el organigrama que resuelve el programa y crea el programa de control de manera que funcione
automaticamente. El puente permanecera abajo 10 segundos, sube, espera 5 segundos y baja.

] Comando

M0 :bajando

020 SALIDA 2 DESACTRVA

030 SALIDA 1 SCTIWA

040 M1 lzguierda ACTR A,

050 inicio

060 shajoy

070 Sl entrada 5 DESACTVA
as0 p_matar

0a0 W1 Derecha DESACTIMV A
100 W1 [zguierda DESACTIVA
110 werde

120 SALIDA 1 DESACTINA
130 SALIDA, 2 ACTNA

140 ESPERAR 10s

150 rajo

160 SALIDA 2 DESACTIN A
170 SALIDA 1 ACTNVA

180 ESPERAR 23

180 sube

200 M1 Derecha ACTIW A
20 ESPERAR 2z

220 FIM SI

230 arriba?

240 Sl entrada 4 DESACTNWA
250 p_matar

260 M1 Derecha DESACTMN G
270 W1 [zguierda DESACTIVA
280 ESPERAR 53

240 haja

300 W1 Izouierda ACTIV A
0 ESPERAR 23

320 FIN SI

330 SALTAR A inicio

tpa - [pa - - M@ - Mg e ofegae o - - [ - o @

Después de activar la subida o bajada del motor se espera un poco de tiempo para dejar que deje de estar
pulsado el final de carrera, es posible que sea necesario incrementar este tiempo.



